Linearna interpolacia GO1

Nastroj sa pohybuje po priamke z vychodiskového bodu do bodu definovaného suradnicami
X,Z rychlostou F.

GO0l X.. Z. /F.S.T. M./

X,Z - suradnice cielového bodu ,

[ |- dalsie adresy

F - rychlost’ pohybu nastroje (posuv) mm/min, mm/ot,
S - otacky vretena ot/min ,

T - pouzity nastroj

M - pomocné funkcie

-y

Priklad : absolitne programovanie
G54 M06 T0101 F100 / posunutie nulového bodu, oto¢enie nastrojovej hlavy do
polohy 1, pracovna rychlost pohybu nastroja F = 100
mm/minttu./
G00 X60 Z5 M04 S1200 / roztoceni vretena S1200 ot./minttu, rychle
polohovanie na suradnice X,Z , bod P1./
GO01 X60 zZ-27 / pohyb po priamke do bodu P2 rychlost’ou 100 mm/min./

prirastkové programovanie /od pouziti funkcie GO1/

G54 M06 T0101 F100

GO0 X60 Z5 M04 S1200  / implicitne plati absolutne programovanie /

G91 GO01 X0 Z-32 / prirastkové programovanie, pohyb do bodu P2 /



